Opis Ogolny

1. OPIS OGOLNY INTERFEJSU AL154RX02.USB.128K.P1

Przyrzad umozliwia pomiar, przestanie do komputer wartosci chwilowych
pomierzonych z wybrana czg¢stoscia. Programowanie konfiguracji interfejsu
odbywa si¢ przy pomocy programu komputerowego APEK Multiplekser
RX03, a ustawienie parametrow wej$¢ pomiarowych w pliku konfigura-
cyjnym MuxConfig.bu. Komunikacja odbywa si¢ przez port USB.

VWejscia pomiarowe e

Czujnik cis$nienia
Kanaly pomiarowe:
Kanaty 1:

-Wejscia cisnienia -0.3/+0.6MPa.
Kanat 2-127:

-Wejscia termoparowe typ ,,K”.
Ustawiana programowa kompe-
nsacja zimnego konca wybranym
kanatem.

acznik zasilania

Rys.1 Widok ogolny

1.1 Parametry techniczne interfejsu AL154RX02.USB.128K.P1:

Napigcie zasilania : przytaczany zasilacz 6-9 V, 180 mA;
Doktadno$¢ pomiaru : przetwornik 16-bitowy;
Zakres pomiarowy wejs¢: -2.5+7.5mV
Zakres pomiaru temperatur: -20 do + 180°C
Szybko$¢ transmisji : 57600 bodow;

8 bitow danych, 2 bity stopu;
Czgstos¢ pomiaru: od 0.5sek do 99sek;

Parametry wraz z programem APEK Multiplekser RX03.
Rozdzielczo$é: Ustawiana 1;0.1;0.01;0.001 °C

Usrednianie z odrzuceniem max. I min wartosci: 3 do 50 pomiarow.
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1. 2. Opis zlacza wejSciowego:

Rys.2 Na zdjeciu widoczne sg zwory wejs¢ pomiarowych do masy
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Rys. 4. Przedstawia sposob podtaczenia
| czujnika do konektorow wejsciowych.

1.3 Wymiana moduléw pomiarowych:

1.0dlacz wtyk zasilania !
2. Odkre¢ prawa ostong systemu.
3. Wysun moduly pomiarowe.

4. Dotacz modut taczac wtyk kabla
taSmowego z gniazdem w module.

5. Wsun moduty z dystansami.

6. Dokreé prawa ostong systemu.
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1.4 Standardowe ustawienie interfejsu AL.154RX02.USB.128K.P1:
(po wilaczeniu zasilania lub wcisnigciu klawisza [C]

wlaczone - kanaty: 1 - 127;
pamigc - wylaczona;
drukowanie - wylaczone;
czgstos$¢ zapisu - 2.0sek.

szybko$¢ transmis;ji - 57600 bodow;
zapisywana dana - dana dwubajtowa;

1.5 Lista rozkazéw dla interfejsu AL154RX02.USB.128K.P1:

kmin., kmax, / ON / OFF /prnON / prnOFF / prnS / ?prnS / time / ?time
CLR S/CLRM /U W/?DAT/?MEM / MEMON / MEMOFF / MEMT
ECHO/SAVEP/?R_ / ?B_U /

1.6 Ogélne zasady pracy z systemem pomiarowym AL154RX02:

1. Nalezy uwaza¢ na tadunki EMC, podtaczenie czujnika pomiarowego
powinno poprzedzi¢ dotknigcie do uziemienia, np do obudowy metalowe;j
komputera lub §ciany z tynku.

2. Nie podtaczone wejscia nalezy zewrzec.

3. Przy pomiarach nalezy stosowac ogolne zasady pomiardow o bardzo
niskich sygnatach napigciowych i malej rezystancji czujnikow.

4. Po kazdym wlaczeniu systemu lub wcisnigciu klawisza resetu [C], nalezy
przesta¢ ustawienia z komputera. W programie APEK Multiplekser,
wywolujemy okno ustawien , klawisz [Ustawienia], i w otwartym oknie
wciskamy [OK].
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1. 7 Czujnik ciSnienia typ: AR26
Czujnik ci$nienia ogoélnego zastosowania.

Parametry techniczne:

-Przytacze: 0,5

-Zakres pomiarowy: —4.5MPa do +4.5MPa.
-Dopuszczalne ci$nienie nieniszczace: +10MPa.
-Napigcie zasilania: 10V

-Temperatura pracy: od 0 do 80°C

-Liniowos¢: 0.25%

-Doktadnos¢: 1%

-Sygnat wyjsciowy 0.33mV/1KPa (mostek).

Ztacze przyltaczeniowe typ M8 HIRSHMAN
1- Uzas.

2- Wyjscie + (mostka).

3- GND masa.

4- Wyjscie — (mostka).

Rys.7 Podtaczenie czujnika ci$nienia do systemu.




